TECHNISCHES
DATENBLATT

Selbstfahrende Arbeitsbiihne

Gelenkteleskop - Pendel - 12 m
Genie Z-34/22N

Tragerstruktur und Motor

e Antrieb: elektrisch

e Stromversorgung Ladegerat: 48 V
e Batterie: 8 x 315 Ah

* Batterieentladebegrenzer bei 80 %
e CO2-Emissionen: keine

¢ Anzahl der Antriebsrader : 2

¢ Fahrgeschwindigkeit: 4,5 km/h

* Steigfahigkeit: 25 %

¢ Wenderadius auflen: 3,90 m

Abmessungen und Leistung

e Bodenabmessungen (LxBxH):5,7x1,47x2,0m

e Abmessungen des Korbs (Lx Bx H):1,42x0,76x 1,1 m
e Abmessungen Arbeitsposition (Lx B): 2,46 x 1,47 m

¢ Gewicht: 5.300 kg

e max. Radlast: 3.764 kg

¢ Schall-Leistungspegel: 70 dB(A)

Hebestruktur und Leistung

e Tragfahigkeit: 227 kg /Anzahl Personen 2

¢ Bodenhdhe / Arbeitshéhe: 10,5 m /12,3 m
¢ Bodenfreiheit: 14,6 cm

e Max. Uberhang: 6,8 m

e Pendelarm: +/- 75/72°

¢ Drehturmschwenkung: 360 °

Korbdrehung: 160 °

AUSSTATTUNG

eLuftreifen, die keine Abdrucke hinterlassen (PPS)
eZeitmesser

SICHERHEIT

eNeigungsanzeige mit akustischem Alarm und Kontrolle der
Neigung

eFreilauf

eTotmannsystem

eNothalt

eNothandpumpe

elangsame Geschwindigkeit in Arbeitshohe

©227 kg Lastregler mit Servosteuerung
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