TECHNISCHES
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Selbstfahrende Arbeitsbiihne Hebestruktur und Leistung

e Tragfahigkeit: 230 kg /Anzahl Personen 2

Teleskop - Pendel -4x4 - 16
#eskop - mende’arm - m e Bodenhdhe / Arbeitshéhe: 14 m /16 m

Manitou 160 ATJ2 und ATJ EURO3

¢ Neigung: 5°
,;.r-‘. T 2. T e Max. Uberhang: 7,8 m
"l’ ' -p—‘;" A\ * Drehturmschwenkung: 355 °

e Korbdrehung: 180 °

) e ) AUSSTATTUNG
Tragerstruktur und Motor ¢4 gleichzeitige Bewegungen
e Antrieb: Diesel ehydraulische Korbdrehung
e Leistung: 35 PS eWahl von 2 oder 4 Lenkrader
e Tankvolumen Kraftstoff: 52 L eDifferentialsperre
e Hydraulikéltank: 54 L ePendelachse
e Motordl: 6 L eRundumleuchte

e Kuhlkreislauf: 9 L
e Anzahl der Antriebsrader : 4

¢ 4 Fahrgeschwindigkeit: 0,8-2,5-3-6,1 km/h
« Steigfihigkeit: 40 % SICHERHEIT
Abmessungen und Leistung eNeigungsanzeige mit akustischem Signal
e Gesamtabmessungen (L x B x H): 6,53 x 2,32 x 2,37 m eUberlastbegrenzer mit Uberlastunterbrechung
e Abmessungen des Korbs (Lx B): 1,8 x0,8 m *Notabstieg
 Gewicht: 6.160 kg eelektrische Notpumpe
e Schall-Leistungspegel: 102 dB(A) *Wartungsleiste
¢ Flachenpressung Boden (fest/ beweglich): 11,5/ 6,21
daN/cm?

¢ Ganzkérper-Vibration: < 0,5 m/s?
¢ Hand-Arm-Vibration: < 2,5 m/s?
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ABMESSUNGEN IN MM
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ARBEITSBEREICH
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