TECHNISCHES
DATENBLATT

Selbstfahrende Arbeitsbiihne

Teleskop - Gelenk - 4x4 - 20 m
Genie Z-60/34
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MERKMALE

Tragerstruktur und Motor

¢ Antrieb: Diesel

e Leistung: 56 PS

¢ Tankvolumen Kraftstoff: 76 L

e Anzahl der Antriebsrader : 4

¢ Fahrgeschwindigkeit: 0 - 6,3 km/h
o Steigfahigkeit: 40 %

Abmessungen und Leistung

* Gesamtabmessungen (Lx Bx H): 8,15x2,41x 2,64 m

e Abmessungen des Korbs (Lx Bx H): 0,76 x1,83x 1,10 m
e Gewicht: 10.125 kg

e Flachenpressung: 1,32 N / mm?

Hebestruktur und Leistung

e Tragfahigkeit: 227 kg /Anzahl Personen 2

¢ Bodenhdhe / Arbeitshéhe: 18,30 m / 20,10 m
e Max. Uberhang: 10,40 m

e Neigung: 5°

¢ Drehturmschwenkung: 360 °

e Korbdrehung: 180 °

AUSSTATTUNG

epannensichere Vollreifen

ePendelnde Achse

eFreilauf

*Moglichkeit mehrerer gleichzeitiger Bewegungen
ehydraulische Bewegung des Korbes

) SICHERHEIT

*Notabsenkung

* Neigungsanzeige mit akustischem Signal
eUberlastbegrenzer mit Uberlastunterbrechung
e automatische Korbnivellierung

e Notpumpe
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