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Selbstfahrende Arbeitsbiihne

Teleskop - Gelenk - 4x4 - 43 m
Genie Z135/70

MERKMALE
Tragerstruktur und Motor
e Motor: Diesel 78 PS
Tankvolumen: 151 L
Anzahl der Antriebsrader : 4
Anzahl der lenkbaren Rader : 4
Fahrgeschwindigkeit: 1,1 km/h Arbeit / 4,8 km/h StraRe
Steigfahigkeit: 45 %
e Neigung: 4,5°
Wenderadius innen und auBen:
- eingefahren Achsen: 5,51 m /7,77 m
- ausgefahrene Achsen: 2,29 m /5,64 m

Abmessungen und Leistung

* Gesamtabmessungen (Lx Bx H): 12,93 x 2,46 x 3,07 m
e Abmessungen des Korbs (L x B): 0,91 x 2,44 m

e Gewicht: 20.366 kg

e Schall-Leistungspegel: 80 dB(A)

¢ max. Gewicht auf einem Rad: 11.340 kg/Rad

e Gesamtbereitstellungszeit: 96 sec.

)

Hebestruktur und Leistung
e Tragfahigkeit: 272 kg /Anzahl Personen 2
¢ Bodenhdhe / Arbeitshéhe: 41,15 m /43,15 m
e Negativhohe: -5,87 m
e Max. Uberhang:
- 18,03 m a 23,01 m Gelenkhohe
- 21,26 m a 9,91 m Hohe
e Neigung des Korbarmes: 110 °
¢ Drehturmschwenkung: 360 °
e Korbdrehung: 160 °
e Zulassige Seitenkraft: 400 N
e Maximale Windgeschwindigkeit: 45 km/h

AUSSTATTUNG

ePendelnde Achse

eautonome Stromversorgung im Korb durch 3 kVA
Generator

eTeleskop-Pendelarm

ehydraulische Achsen mit variabler Spurweite

SICHERHEIT

*Notabsenkung

eelektrische Notpumpe

epannensichere Schaumstoffreifen

* Uberhangbegrenzer mit Uberlastunterbrechung

eUberlastbegrenzer mit Uberlastunterbrechung
¢ Rickfahrwarner
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ARBEITSBEREICH
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